MUHENDISLIK TASARIMI-I

Proje Danismani Proje Bashgi Ekip Kontenjani Ogrenci Adi Soyadi
1 Prof. Dr. Okkes Fatih Kececioglu Anti-iHA Uygulamalari igin Pasif Akustik Tespit ve Yon Bulma Sistemi Tasarimi 1 Kisi 1, Sxk* pokk Tohxk
2 Prof. Dr. Ahmet Serdar Yilmaz LiFePo4 batarya gruplari igin batarya yénetim sistemi tasarimi ve gelistiriimesi 1 Kisi 1. H. A% ** g***
3 Kapiyi belirli bir vurma ritmiyle agma sistemi 1 Kisi 1, YHk Rk R xk
4 Ondeki model araci ayni mesafe ile takip eden model arag 1 Kisi 1. Mk gockx reck
Prof. Dr. Mahit Glines ;
5 Sarj yerini bulup kendini sarj eden model arag 1 Kisi 1. E¥** Urk*
6 Model arag tzerinde PID ile hiz sabitleme 1 Kisi 1, YHE Pk ek
7 MATLAB ile hareketli gériintii takip sistemi gelistirme. 1 Kisi 1, Hkx THx*
Prof. Dr. Ramazan Tasaltin
8 Dijital ve Analog Filtre tasarim Teknikleri gelistirme. 1 Kisi 1, EHxE Tr**
9 Mobil arayiiz entegreli mini Tesla Bobini ile kablosuz enerji aktarim ve izleme sistemi 1 Kisi 1. AFRE [CR*k prokck
Dog. Dr. Alper Kerem
10 Li-fi teknolojisi kullanilarak isik ile su altinda veri aktarimi 1 Kisi 1. M proxck prokx
1 Kask Tabanl Géz Hareketi Takibi ile iki Eksenli Kamera Yénlendirme Sisteminin 5 Kisi L Tk oRex OFxx
Tasarimi 3 D DFHk pRkE Pk
Dog. Dr. Turab Selguk
12 Gériinti isleme ve Yapay Zeka ile Yiiriiyiis Tabanli Denge Analizi 2 Kisi

Genetik Algoritma ile Optimize Edilmis Bulanik Mantik Tabanli Uyarlanabilir Trafik

13 Sinyalizasyon Kontrolii 1 Kisi 1. GHHE ST G
Dr. Ogr. Uyesi Ali Fazil U :
14 r- Dgr. Uyest All razil Uyeur Bozucu Etkiler Altindaki Dikey Inisli bir Roketin Durum Uzayi Modellemesi, LQR ile 1 Kisi L M**% AREE Gk
Kontrolcli Tasarimi ve Similasyonu 3 ‘
1s Elektrikli Ara¢ DC Sarj Sistemleri icin Gergek Zamanli Enerji Ol¢ciimii ve izleme Sistemi 1 Kisi .
Tasarimi
Dr. Ogr. Uyesi Erdal Kilig 1. MF** F** yE ek
16 Kamera Tabanli Otonom Mobil Robot ve Engel Algilama 2 Kisi
17 Derin Ogrenme ile Cevresel Ses Olaylarinin Siniflandirilmasi 1 Kisi 1. N*** \M*k*
18 Dr. Ogr. Uyesi Hact Omer Dokumaci  Evrisimli Sinir Aglari ile PCB Kusur Tespiti 1 Kisi Sl
19 Derin Ogrenme ile El Jesti Tanima (HaGRID) 1 Kisi il,, [P e

20 Dr. Ogr. Uyesi Metin Salihmuhsin BLDC MOTOR SENSORLU HIZ KONTROLU EVIRiCi TASARIMI 1 Kisi 1. Gk NH** GHx*
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Dr. Ogr. Uyesi Mustafa Tekin

Dr. Ogr. Uyesi Alper Dizibiyiik

Araglarin hizina gére otonom olarak kendini ayarlayan kasis tasarimi.

Elektrik sebekelerinde ariza durumunda giivenli bakim yapilmasini saglayan sistem

tasarimi (Bakim yapan personelin giivenligi)
Gegis Ustlinligu olan araglara gore kendini otonom olarak ayarlayabilen trafik i1sik

sistemi tasarimi
PLC Erisim ve Kontroli Amagli Web Tabanl Ev Otomasyonu Arayiiziiniin

Gergeklestirilmesi. S7-1200 PLC ve PROFINET uygulamasi.
Akilli Biomedikal isaret Olgme Sistemi icin Biomedikal isaret Yiikselteg Karti

Gergeklestiriimesi ve Mikrodenetleyici ile Kontrold. (2 Donem)

STM32F0 veya STM32F4 Mikrodenetleyici ile CAN BUS (CAN BUS Modiili) ve MODBUS
(Modbus protokoli ile RS485 lizerinden) Haberlesme Uygulamasi. (2 Donem)

Lorentz Manyetik Kuvveti Uretimi ile Platform Denge veya Agi Kontrolii. (2 Dénem)
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